Utilisation de la colinéarité ( droites paralléles , points alignés )

La méthode pratique pour montrer la colinéarité de deux vecteurs
Pour savoir si les vecteurs (nonnuls) # (x;y)et ¥ (x';y') sont colinéaires :
—oncalcule x x y'- x' x y.

— si le résultat est égal 4 0, alors les vecteurs % et V sont colinéaires.
— et si le résultat n'est pas égal 3 0 , alors les vecteurs 7 et ¥ ne sont pas colinéaires.

Application pour montrer que deux droites sont paralléles

Propriété : on sait que deux droites ( RT ) et ( EN ) sont paralléles si ef seulement si les vecteurs R7T
et EN sont colinéaires
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Application pour montrer de trois points sont alignés

Propriété : on sait que trois points R, T et M sont alignés si ef seulement si les vecteurs RI et RM
sont colinéaires.

Remarque : on aurait pu travailler avec les vecteurs R7 et TM ouavec les vecteurs RM et
TM (il faut juste que l'un des points se retrouvent dans les deux vecteurs !!)
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